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α

OPCIÓN A 
 
A.1.-a) (1’25 puntos) Estudiar para que valores de  el determinante de la matriz 
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A  tiene rango máximo 

b) (1’25 puntos)  Siendo A-1 la inversa de la matriz A, calcular (A-1)2 para 1−=α   
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A.2.- a) (1’75 puntos)  Utilizar el cambio de variable t6 = 1 + x para calcular 

( )
dx

1x1x

21x

3
2∫

+−+

++
 

b) (0’75 puntos)  Para f(x) = e-3x calcular sus derivadas sucesivas y concluir cual de las 
siguientes opciones es la correcta: 
i)  f(n) = 3n e-3x                            ii)  f(n) = - 3(n+1) e-3x                    iii)  f(n) = (- 3)n e-3x  
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Por lo tanto la derivada es la opción iii) f(n) = (- 3)n e-3x  
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A.3.- Sea la función ( )
2x
2xxf

2

−
+

=  

a) (0’5 puntos)  Calcular su dominio 
b) (1 punto) Obtener sus asíntotas 
c) (1 punto)  Estudiar sus puntos de corte con los ejes y analizar si es una función par 
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Continuación del problema A.3 de la opción A 
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A.4.- a) (1’5 puntos)  Halla la ecuación del plano paralelo a las rectas de ecuaciones: 
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b) (1 punto) Calcular el ángulo que forman los vectores ( ) ( )1,1,1vy1,1,2u == . Obtener 
su producto vectorial 

a) El plano queda determinado por los vectores de las dos rectas y el vector generador que 
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 Continuación del problema A.4 de la opción A 
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OPCIÓN B 
B1.- a) (1 punto) Sean las matrices 

.Estudiar los valores de βα y  que 

hacen que sea cierta la igualdad  (det (A))2 – 2 . det (A).det (B) + 1 = 0  
b) (1’5 puntos) Utilizar las propiedades de los determinantes para calcular el valor de 
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B.2.- a) (1’25 puntos) Se considera la función ( )
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B.3.- Sea ( )
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a) (0’5 puntos)Determinar su dominio 
b) (1 punto) Calcular sus intervalos de crecimiento y decrecimiento 
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Continuación del problema B.3 de la opción B 
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B.4.- a) (1’5 puntos) Hallar la ecuación del plano que pasa por los puntos A(1 , -2 , 4) ,             

B( 0 , 3 , 2), y es paralelo a la recta   
2
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b) (1 punto) En caso de que sea posible, escribir el vector ( )4,2,1v =  como 

combinación lineal de los vectores ( ) ( ) ( )1,1,0c,0,1,1b,1,0,1a ===  

a) El plano queda definido por los vectores AB, el vector de la recta y el vector genérico AG que 
forma los infinitos puntos del plano. Estos tres vectores, al ser coplanarios forman una matriz 
cuyo determinante es cero y la ecuación pedida. 
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